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Le mouvement 

  
  ����م ا���آ�- 1

   

��� ا���آ� وا����ن 1-1   ��  

   

          ���  �!� ��% -�0/ .�,-,+#�� +�آ� *�  أو )���' إ% $#�"�
�@�ل . corps de référence  ا�!�  ا��0*89  أو   référentiel ا��0*2 -�10 Aا�B�

��#ن������  أن��  .     #����ن وا���آ� 

�� �E!�  ا��0*89 �@�ل أ�' 8D    آ#ن إذا    �"�#$ ��FG-  �!2 ا�H�� �وإذا . +�آ
�@�ل أ�' 8D +#�� )��ن I�9آ#ن ا�.  

   

       �EJأ�:  

�� ا���)8D 8  ) 1ا��0*2 ($#�"��� ����O ا���#رة*                 G9-، ��#+ أ�# .)��ن
S-�Tا� U�  .+�آ� +#�� XDن ا���)8D 8  ،)2ا��0*2 ( $#�"��� �V!�ة $!#

                 *8Hأر Y+Z0� ���� ا�!�8D O)  1ا�2*�0 ($#�"�G9- أ�# . +#�' )��ن
  .+#�� +�آ� ،XDن ا�!�8D O)  2ا��0*2 (  $#�"��� �8D Y+Z0 ا��\#ء

   

  Trajectoire  ا��0#ر  1- 2 

   

      'G9' أ`"#ء +�آHا�� aEGb� /�$ c$�- يB�0 ا�G�0ا� cbك ه� ا���G�  �* ر#��
.  

     SE9G-   ل أن ا��0#ر�@� A�B� ،89*�0ك $#��0*2 أو ا�!�  ا���G�  �* ر#��
�8 آ#���آ� ��.  

  :وg, -��ن ا��0#ر     

                             *    #0�@G�� Rectiligne.  

                             *    #-�jدا         Circulaire.  

�T# �"�"�# *  أو                               Curviligne.  

  �EJأ�:  

�� +#8D �ED �"�9ج دا�jي *           G9� . O�إذا آ#ن ��#ر ��G- nboك دا
�ED#�0# ا���@G�� ا��آ#ب ,+q ��،XDن ��#رr )1ا�2*�0 ($#�"�

#��#رج ا��#ED� دا�jي .@�- agوا Y+Z0� ��  ).2ا�2*�0 ($#�"�

�� +�Vة .��Gك*          G9� �s#( ب�@s ق�D . c�.�� Y+Z0� ���"�#$
  )1ا��0*2 ($#�9@�ب

�#رج ا��#XD، 80�@G��.�sن ��#ر ا���Vة Y+Z0� ��ا��0*2 (أ�# $#�"�
  .+uEو�XD، 8ن ��#ر ا���Vة)2

��s# ا���آ�  -2  
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  Mouvement Translation +�آ� إزا+�2-1

   

   r#!.xا I�"$ ك��G�  �* 2Tg /� �9Tg Oآ Y�G�. #�,"s 8D '�+�آ�  ،�@�ل أ
  .إزا+�

   

 

��0�@G�� �+إزا ��� �	
 إزا+� داPlay �-�j إ
   

�y��E�:  

   

  .زا+� ��x ��0�@Gا  إذا آ#ن ��#ر إ+,ى �@c ا�!�  ا���G0ك ��XD #0�@Gن -     

      - #-�jك دا��G0ا�!�  ا� c@�  .اxزا+� دا�j-�  إذا آ#ن ��#ر إ+,ى 

   

  Mouvement de rotation +�آ� دوران 2-2

   

�@��G�  �* cك دا�j-# و��0آuا +�ل ���ر `#$}،�@�ل     /� �T@� Oإذا آ#ن ��#ر آ
  .أ�' 8D +�آ� دوران

{$#Jر ا�,وران  -�10 ا���0ر ا���� Axe de rotation  

   

 

s",�# -,ور 
 ا�@�ص �Y+Z أن
: 

-  �T@"ا� O  %
 ..��Gك

-  
�T@"ا� A  ك��G.
وSD ��#ر 
 .دا�jي

   

 


